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Backup de todo sistema

Calibragdo dos eixos

Configuracdo da Ferramenta (TCP)
Configuracdo do USER FRAME

Criacdo de programas

Sistemas de coordenadas

Ajustes de Movimentos

Ajustes de Velocidade

Configuracdo da precis@do do movimento.
Inserir e editar entradas e saidas digitais
Fungées de controle (CALL_IF_VARIAVEIS)
Exercicios Praticos
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Fazer e restaurar backups do sistemas

Ligagdo da tomada de segurancga X30

Calibragdo dos eixos [ Turn Set

Configuracdo da ferramenta

Introducdo ao WINC5G

Configuracdo da rede Devicenet

Criag¢do de logicas em Programas NOHOLD

Declaragéo de Variaveis

DECLARACAO DAS VARIAVEIS DE POSICAO

Configurag¢éo do Drive ON e START - Entradas

e Saidas.

Criacdo de Mensagens e Alarmes.

Criacdo dos interlocks e zonas de seguranca.
K Exercicios praticos '
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