ROBO KUKA
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a Bdsico
¥ Backup de todo sistema
¥ Calibragdo dos eixos
¥ Configuracdo da Ferramenta (TCP)
g° Configuragcdo do USER FRAME
g Criacdo de programas
%" Sistemas de coordenadas
% Ajustes de Movimentos
¥ Ajustes de Velocidade
¥ Configuragdo da precisdo do movimento.
¥ Inserir e editar entradas e saidas digitais
¥ Funcodes de controle (CALL_IF_VARIAVEIS)
¥ Exercicios Praticos
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4 Avancado

¥ Fazer e restaurar backups do sistema

¥ Ligacdo da tomada de seguranca XI1

g Calibragdo dos eixos

¥ Configurac¢do da ferramenta

# Introdug¢déo ao Work Visual

¥ Configuragdo da Rede Profinet

¥ Criacdao de logicas no SPS (programacéo)

¥ Declaragdo de Varidveis

g DECLARACAO DAS VARIAVEIS DE POSICAO

¥ Configuracdo do Automatico Externo - 1/O

¥ Criagcdo de Mensagens e Alarmes.

¥ Criagdo dos INTERRUPT e zonas de seguranga
K ¥ Exercicios praticos
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